


 Programmable Intelligent Computer" 

 or 

 "Peripheral Interface Controller" 



AVR derives its name from its developers 

and stands for 

BogenEgil-lfA

WollanegardV

, ISC microcontrollerR



 ِب ٠زجبدس ٌىً ِٓ ٠ؼًّ أٚ ثذأ   بدائّ٘زا اٌضؤاي
  صٕدذ ٘زا بدائّاٌّذِدخ،  ٔظّخالأ٠ذخً ِدبي 

ٚآخش   AVR ٌٍـ اٌصشاع اٌمبئُ ث١ٓ فش٠ك ِزحّش
PIC  ٌٍـِزحّش 





 ُفٟ ثؼض الأح١بْ ٔحزبج أْ ٔصُّ ٔظبَ رحى
أٚ ٚلا ٔحزبج ٌمذساد خبسلخ خذاً سخ١ص ثضؼش 

ِزطٛسح ٌزشغ١ٍٗ ٌزا ٔجحث ػٓ ِزحىّبد 
ٚاٌزٞ ٠ىفٟ فمط ٌٙزٖ اٌّّٙخ "الأسخص"اٌّزحىُ

  ٌزا لا رضزغشة أْ اٌّزحىّبدSTM8 (8-bit)  
فٟ اٌؼبٌُ لأٔٙب  ِج١ؼبًِٓ أوثش اٌّزحىّبد رؼزجش 

ثذ    8اٌـ  AVRٚاٌـ    PICأسخص ِٓ وً ِٓ  
ٚرزفٛق ػ١ٍُٙ فٟ رمذ٠ُ لذساد ِٕبصجخ ثضؼش 

.ِٕخفض



  ًٌلإخبثخ ثؼض اٌّمبسٔبد اٌزم١ٕخ ث١ٓ ِزحىّبد و
ِٓ

 PIC – 8 bit      ٚAVR – 8 bit



  ٕ٘ب صٕدذ أْ ِزحىّبد اٌـAVR – 8 bit  

   4رزفٛق ثفبسق وج١ش خذا ٠ٚؼزجش أدائٙب أصشع ثٕحٛ 
– PICأضؼبف ِٓ ِث١ٍزٙب فٟ  اٌـ   8 bit

 ِْزحىّبد اٌـ   لأAVR رضزط١غ أْ رٕفز:

اٌزشدد اٌزٞ رؼًّ   =أٚاِش فٟ اٌثب١ٔخ اٌٛاحذحػذد 
 ثٗ

 أِب اٌـPIC  ف١ّىٕٗ رٕف١ز سثغ ٘زا اٌؼذد



  ُِثلا ٌٛ ِؼٕب ِزحىPIC   ٚAVR  

١ٍِْٛ  16)١ِدب٘شرز     16ٚولاّ٘ب ٠ؼًّ ثزشدد 
 )٘شرز

 صٕدذ أْ اٌـAVR   ٕٗ١ٍِْٛ أِش  16رٕف١ز٠ّى
 Instruction perثشِدٟ فٟ اٌثب١ٔخ اٌٛاحذح 

second 

 ث١ّٕب اٌـPIC ثٕفش اٌضشػخ ٠ضزط١غ أْ ٠ٕفز فمط
.١ٍِْٛ أِش فٟ اٌثب١ٔخ اٌٛاحذح 4

  ٠شخغ ٘زا الأِش إٌٝ رم١ٕخ اٌـPipeline  ٟاٌز
ٚلا رزٛاخذ إلا    AVRخّغ ِزحىّبد اٌـ  ثٙبرز١ّز 

اٌّزطٛسح ٔضج١ب PICفٟ ثؼض فئبد اٌـ 







 ُششائح اٌـ إضبفخ إٌٝ أْ ِؼظAVR  ًرحزٛٞ أ٠ضب
ػٍٝ ثؼض الأدٚاد اٌزٟ رضشع ِٓ رٕف١ز الأٚاِش 

 Hardware Multiplierِثً اٌـ  

 ٟ٘ٚ ٚحذح ِؼبٌدخ ٌؼ١ٍّبد اٌضشة اٌحضبث١خ
ٔجضخ فمط   2رٕف١ز ػ١ٍّخ اٌضشة فٟ ف١ّىٕٙب 

 ث١ّٕب فٟ ِزحىّبد اٌـPIC  ٞٛاٌّّبثٍخ لا رحز
ػٍٝ ٘زا الأِش ٚلذ رضزغشق ٔفش ػ١ٍّخ اٌضشة  

AVRضؼف اٌٛلذ اٌّطٍٛة ػٍٝ اٌـ  40ٔحٛ 



 ػٕذِب ٔىزت ثشٔبِح ثٍغخ اٌزد١ّغAssembly   ٔدذ
ث١ٓ و١ٍّٙب ضخّبً فبسلب 

 ٠زّزغ اٌـ ح١ثAVR   ِضدً ػبَ   32ثٛخٛد
Register   ٓاصزخذاُِٙ فٟ ِؼبٌدخ ٚرخز٠ٓ ٠ّى

اٌج١بٔبد اٌّؤلزخ ثضشػخ ٚوفبءح

 ث١ّٕب ٠دجشن اٌـPIC   ػٍٝ اصزخذاَ ِضدً ٚاحذ
٘ٛ اٌّىذس فٟ ِؼظُ الأٚاِشفمط

 ٚ٘زا ٠ؼٕٟ أْ اٌجشاِح اٌّىزٛثخ ػٍٝ اٌـAVR  أوثش
وفبءح ٚأصشع ثىث١ش ِٓ اٌجشاِح اٌّىزٛثخ ػٍٝ اٌـ 

PIC



 ِثبي ػٍٝ رٌه، اٌجشٔبِح اٌزبٌٟ ِىزٛة ثٍغخ
داخً  ٌىٟ ٠جحث ػٓ أوجش ل١ّخ ِٚصُّ  اٌضٟ

ِٓ الأسلبَِصفٛفخ 

 ِٓ ٚرُ رشغ١ً ٔفش اٌىٛد ػٍٝ ِدّٛػخ
اٌّزحىّبد اٌذل١مخ

 ATmega16, PIC18F, MSP







 ٕ٘ب ٠زفٛق اٌـPIC  ػٍٝ اٌـAVR ثفبسق ٚاضح

 فزز١ّز ِزحىّبد اٌـPIC  ثبصزٙلان ِٕخفض
 AVRٌٍطبلخ ِمبسٔخ ِغ اٌـ 

 ػٍٝ اٌشغُ ِٓ ِحبٚلاد ششوخATMEL  ِٓ
ثزم١ٕبد اصزٙلان  AVRرحض١ٓ ثؼض إصذاساد اٌـ 

أفضً فٟ ٘زا اٌدبٔت PICِٕخفض ثم١ذ اٌـ 



 اػزّذد ششوخAtmel  ػٍٝ ِزشخّبدCompilers 
 AVR-GCCِثً اٌـ  ANSI-Cِفزٛحخ اٌّصذس ٚرذػُ 

ِّب رضجت فٟ خؼٍٙب اٌخ١بس اٌّفضً 

 ا٢سد٠ٕٛٚ٘زا اٌضجت اٌزٞ خؼً ِصّّٛ ٌٛحبد  
PICثذلا ِٓ  ٠AVRخزبسْٚ ششائح 

 أِب ششوخMicrochip  ًِخزٍفبً فمذ ارخزد ِضبسا
خبصخ ػٕذ  ٠ANSI-Cخبٌف اٌـ  MPLABثشٔبِح فٕدذ 

 الأوٛاد٠دؼً رؼذ٠ً ِّب  PIC16Fوزبثخ  ثشاِح ٌؼبئلاد 
لاصزخذاِٙب ِشح أخشٜ أٚ ٔمٍٙب  ثٙباٌّىزٛثخ 

ٌّزحىّبد أخشٜ ػ١ٍّخ صؼجخ



 ٠زفٛق اٌـ فٕٙبAVR




